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Degerli Grun ve hizmetlerle, katma degeri yuksek trunlerin
Uretilebilirligi ve bu Uretimin surdurulebilirligine en etkili ve
en verimli cozimler sunmak

VIZYON;

En basarili, en saygin, en hizli ve en glvenilir mister;
odakli cozum ortagi olmak
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HANGI HIZMETLERI SUNUYORUZ

Spesifik makine tasarim, imalat, otomasyon ve devreye alma c¢alismalari yapiyoruz
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HANGI HIZMETLERI SUNUYORUZ

Yazilim, otomasyon, veri analizi, lretim izleme calismalari yapiyoruz
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HANGI HIZMETLERI SUNUYORUZ [ [ frs

Fabrika veya tesis montaj & demontaj, kurulum ve devreye alma
calismalari yapiyoruz
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HANGI HIZMETLERI SUNUYORUZ [ [ frs

Retrofit ( makine yenileme & revizyon) ¢alismalari yapiyoruz
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HANGI HiZMETLERI SUNUYORUZ [ [ R

Retrofit ( makine yenileme & revizyon) ¢alismalari yapiyoruz
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HANGI HIZMETLERI SUNUYORUZ [ [ frs

Retrofit ( makine yenileme & revizyon) ¢alismalari yapiyoruz
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Siemens S5 PLC'den S7-1500'e convert (cevirme), PLC program yedekleme & glincelleme ve
PLC arizalarina midahale calismalari yapiyoruz
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Ariza & bakim calisma taleplerinizi gerceklestiriyoruz
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HANGI HIZMETLERI SUNUYORUZ

Ariza & bakim calisma taleplerinizi gerceklestiriyoruz
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Kestirimci bakim calismalari kapsaminda; termal kamera kullanilarak gevsek kablo & klemens
baglantilari ile tesiste asiri isinan noktalarin tespiti ve midahale calismalari yapiyoruz
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Baglanti noktasi gevsekliginin termik ‘

manyetik saltere verdigi zarar

TR
l 19 v . .
(L84
. v
i :) ab
. - y
L
. ‘




13

HANGI HIZMETLERI SUNUYORUZ

Kestirimci Bakim ¢alismalari kapsaminda izolasyon direng él¢timleri yapiyoruz
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Kestirimci Bakim calismalari kapsaminda vibrasyon olcumleri yapiyoruz
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BiZ NEDEN FARKLIYIZ ? /[ [ g5

Uretim ve bakim
kokenli teknik
personel

Yalin bilgi, beceri
ve yetkinligine
sahip kadro

Talep edilen
islerin
zamaninda
teslimi
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Isparta EMTAS tesislerinden 2012 model LEAS kaynak hattinin Sakarya SAKRA tesislerine tagsinmasi




WANUEL SAYFASI

w P16 (Pamps Wdorwt 020 0m Mo O30 ayw; S48 T} OPS0 (Togmeas P60 (Tusrmash)

SUNMUS OLDUGUMUZ HiZMETLER

Bursa ARAYMOND Firmasi Performans izleme ve Veri kayit — analiz sistemi
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Eskisehir ARCELIK Performans izleme ve Veri kayit — analiz sistem drnekleri
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SUNMUS OLDUGUMUZ HiZMETLER

Bursa BARIDA Performans izleme ve Veri kayit — analiz sistem érnekleri
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Bursa CAVO Performans izleme ve Veri kayit — analiz sistem 6rnekleri
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Kamera

FINAL BARKOD

’ BARKOD OKU

‘ TRIGGER ‘

SUNMUS OLDUGUMUZ HiZMETLER

Bursa DELPHI Performans izleme ve Veri kayit — analiz sistem ornekleri
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SUNMUS OLDUGUMUZ HIZMETLER [ [ fre
Bursa COSKUNOZ COPA Panel Radyatér boyahane performans izleme sistemi




SUNMUS OLDUGUMUZ HiZMETLER ’i
Bursa BEYCELIK WARMHAUS kaynak hatlarinda S5 ve S7 PLC program yedekleme ve modifikasyonu
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Gebze BOSAL Mercedes ve Ford hava tanki tretim hattinda PLC kontrolli Poka-Yoke kalite uygulamasi; mekanik
aparat tasarimi ve imalati ile tretim hattinin %40 iyilestirilmesi
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SUNMUS OLDUGUMUZ HiZMETLER [ [ e

Gebze BOSAL Poka-Yoke sistemine 6rnek; Kameranin Urini taniyarak Gretim esnasinda dogru islemin yapilmasi
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Yalova CINARCIK Belediyesi icme suyu aritma tesislerine komple otomasyon sistemi kurulumu ve devreye alinmasi
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Gebze BOSAL Pres besleme hattinin servo kontrolll sisteme ¢evrilerek makineye yetenek kazandirma uygulamasi
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Bursa BEYCELIK WARMHAUS radyatér tiretim tesisinde performans arttirma calismalari
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